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Quem somos?

Historia Categorias
*RoboCup Simulation 2D.

A equipe de Robdtica Asimov é uma *|EEE Standard Educational Kits (SEK).

equipe brasileira de robética educacional *IEEE Humanoid Robot Racing.
formada por estudantes do Instituto *OBR — Pratica.

Federal do Espirito Santo — Ifes Campus *OBR — Tedrica.

Colatina. Ela foi fundada no inicio 2015, a *RoboCupJunior CoSpace Rescue.
partir de um projeto submetido ao CNPq

(Conselho Nacional de Desenvolvimento

Cientifico e Tecnoldgico), tendo bolsas

financiadas na modalidade ITI (Iniciacao

Tecnologica e Industrial). A equipe,

inicialmente, era composta por 6 alunos.

Atualmente, sdo mais de 30 estudantes e,

com os resultados alcancados, ja possui 6

categorias.

- - _ _ . . . : : ®
Mais informacoes acessem: https://estudio.gazetaonline.com.br/caminhosdoconhecimento/equipe-demm
robotica-e-exemplo-para-o-pais/ ==I
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Somos a
categoria Soccer
2D

Orientador: Giovany

Integrantes: Alexandre, Leonardo,
Lucas, Maykel e Roberto.




>LARC/CBR 2016 -> 1° Lugar
>INATEL 2017 -> 1° Lugar

Campeonatos




ROBOTIC 2D SOCCER
SIMULATION

Historia

A Robotic 2D Soccer Simulation , inicialmente conhecida como 2D, tem como objetivo simular,
duas equipes de 11 agentes autbnomos inteligentes que jogam um jogo de futebol em duas
dimensbes. Cada agente que representa um jogador recebe informacdes limitadas sobre a
situacao do jogo e deve decidir sua agao pensando na equipe como um todo.

Esta categoria € disputada no Brasil desde 2005. Os ultimos resultados séo:

LARC/ CBR 2016
Campeao: ASIMQV (Brasil/ eES) Vice-campeéo: [TAndroids (Brasil / SP)

LARC/ CBR 2015
Campeao: [TAndroids (Brasil / SP) Vice-campeao: RobotBulls2015
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Somos a
categoria SEK

Orientador: Renan e Igor

Integrantes: Arthur, Caian, Hericles
Kadichari, Renato, Rodney.




>l TRUFES (2015) -> 4° Lugar
>LARC/CBR 2015 -> 3° Lugar
>[Il TRUFES (2016) -> 1° e 2° Lugar
>LARC/CBR 2016 -> 1° Lugar
>V TRUFES -> ?
>LARC/CBR 2017 -> ?

Campeonatos




IEEE Standard Educational
Kits (SEK)
Historia
A IEEE Standard Educational Kit , inicialmente conhecida como IEEE LEGO, tem como objetivo
apresentar um desafio estimulante para alunos de graduacdo que precisam montar rob0s

autbnomos usando kits educacionais aprovados para a competicdo. Dois rob6s cooperativos
devem agir para executar uma tarefa que muda a cada periodo.

Esta categoria € disputada no Brasil desde 2003. Os ultimos resultados séo:

LARC/ CBR 2016
Campeédo: ASIMQOV (Brasil) Vice-campedao: TuxTeam (México) 3° Lugar: EDROM (BRASIL)

LARC/ CBR 2015

Campeéo: RBL (México) Vice-campedao: Robdtica Univille (SC) 3° Lugar: ASIMOV (BRASIL)
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Somos a
categoria
Humanoid

Orientador: Julio

Integrantes: Breno, Guibson, Jhordan e
Thayane.




>LARC/CBR 2017 -> ?

Campeonatos




IEEE HUMANOID ROBOT RACING

Historia

Os robds humanoides atraem o interesse do publico e dos pesquisadores de todo o0 mundo. No
entanto, a coordenacdo e a fluidez dos movimentos, mantendo o equilibrio para realizar uma
determinada tarefa, ainda sdo um desafio aberto para os humanoides.

Em 2012, o IEEE RAS Latin American Robotic Council introduz uma nova categoria de
competicao de rob6s, com o objetivo de desenvolver coordenacdo de robds humanoides.

Esta categoria € disputada no Brasil desde 2012. Os ultimos resultados séo:

LARC/CBR 2016

Campeao: Tsubamecha (Japao) Vice-Campeao: Dendai-Hyuken (Japéo)
LARC/CBR 2013

Campeao: EDROM (Brasil/MG) Vice-Campeao: Droid (Brasil/DF)

LARC/ CBR 2012 enm
Campeé&o: Like a Boss (Brasil) Vice-Campeao: EDROM (Brasil/MG) aan
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IEEE HUMANOID ROBOT RACING
Regras 2017 (Arena)

Primeiro desafio (Obstaculos)
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IEEE HUMANOID ROBOT RACING
Regras 2017 (Arena)

Segundo desafio (Degrau)
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IEEE HUMANOID ROBOT RACING
Regras 2017 (Rob0 - Dimensao)

>Devem ter plano de corpo
semelhante a humanaoide.

>Devem consistir em duas pernas,
dois bracos, e uma cabeca, unida
para um torso.

>0 rob0 deve ser capaz de ficar de pé
sobre os pés e andar sobre as
pernas.

> Cada acdo ou movimento do robo e
as suas articulacOes rotativas devem
ser cinematicamente equivalentes aos
movimentos do ser humano.
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IEEE HUMANOID ROBOT RACING
(Nosso Rob0)

Componentes

>2 - Arduino Nano V 3.0 Rev3 Atmega
328 5v 16mhz.

>17 - MG996R Metal Gears Digital
Servo Motor 13 kg-cm.

>1 - Giroscopio/acelerometro GY-521
> Kit estrutural de aluminio cortado e
moldado manualmente.
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SOmos a
categoria Pratica

Orientador: Diego

Integrantes: Brenda, Mateus e Vinicius.




>OBR — Fase Regional (2016) -> 1°
Lugar
>OBR — Fase Nacional (2016)-> 30°
Lugar
>Inatel — Iron Cup -> 8° Lugar
>OBR — Fase Regional (2017) -> ?
>OBR — Fase Nacional (2017)-> ?

Campeonatos




Campeonatos e Conqguistas

>OBR — Fase Regional (2016) -> 1° Lugar
>OBR — Fase Nacional (2016)-> 30° Lugar
>Inatel Week of Control and Automation —

Iron Cup -> 8° Lugar

>OBR — Fase Regional (2017) -> ?

>OBR — Fase Nacional (2017)-> ?

Campus Colatina




OBR - Olimpiada Brasileira de
Robotica (Categoria Pratica)

Historia

A categoria pratica possui o objetivo de fazer com que alunos do ensino
médio e fundamental montem um rob6 que cumpra certos desafios
propostos todo ano pela competicao, normalmente este robo autdbnomo deve
resgatar vitimas de um desastre num local hostil demais para o humano
fazé-lo. Possui duas fases, sendo a regional, sendo classificatoria, a equipe
vencedora representa seu estado ou regiao na fase nacional.
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SOmos a
categoria Tedrica

Orientador: Luiz Fernando

Integrantes: Arthur, Eduardo, Felipe,
Gabriela, Joao Vitor, Julio Césatr,
Larissa, Laysa, Lucas, Luis Antonio,
Matheus, Pedro.




>Fase | -> 4 Classificados
>Fase Il -> 2 medalhas de bronze

Campeonatos




2016
Publicacoes

>Artigo publicado no Congresso Brasileiro
de informatica na Educacao acerca de um
jogo educacional desenvolvido pela equipe.
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OBR - Olimpiada Brasileira de
Robotica (Categoria Tedrica)

A equipe tedrica comecou em 2015, criada para
aprimorar alunos do ensino meédio integrado de todos
0S cursos, a equipe é formada por alunos de diversas
areas do conhecimento, que se unem para criar

solucOes tecnologicas baseados em problemas do
dia-a-dia.

Os alunos estudam e praticam 0 ano inteiro
conhecimentos de robdtica, exatas e humanas para

se preparar para um prova de alto nivel da OBR, a
prova aborda conhecimento cientificos diversos e 0s

L, . PR . @
alunos devem obter média superior a média nacional ===

para obter aprovagao. INSTITOTO FeDERAL

Espirito Santo
Campus Colatina



Missao

>Promover
compartilhamento continuo
de conhecimentos entre
entidades de ensino.
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Missao

>Estudar o uso da robotica para
ampliar as capacidade humanas.
>Diminuir a evasao escolar.
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Somos a
categoria
CoSpace

Orientador: Jean

Integrantes: Alisson, Julia, Lucas,
Nicolas e Vinycius.




>LARC/CBR 2017 -> ?

Campeonatos




RoboCupJunior CoSpace Rescue

Em CoSpace Rescue, uma equipe deve desenvolver e
programar estratégias adequadas para rob0s
autbnomos virtuais para navegar pelos mundos
virtuais para colecionar objetos enquanto competem
com 0 rob0 de outra equipe que esta procurando e
coletando objetos nos mesmos mundos virtuais.
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Decole conosco




“Ganhar nao é tudo, mas
guerer ganhar é.”

Vince Lombardi




“Mesmo desacreditado e ignorado por todos, ndo poOsso
desistir, pois para mim, vencer € nunca desistir.”
Albert Einstein




Persisténci
a

Determinacao
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Premiacoes/Colocacao

TRUFES LARC INATEL OBR
SEK 4°Lugar - 2015 3°Lugar — 2015 X X
1°Lugar - 2016 1°Lugar - 2016
2°Lugar — 2016
2D X 1°Lugar - 2016 1°Lugar - 2016 X
OBR - Pratica X 30° 8° 1°Lugar - 2016
OBR - Téorica 2 Medalhas de
X X X Bronze - 2016
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Asimov no mundo
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Obrigado!

Alguma duvida?

Vocé pode entrar em contato conosco:

facebook.com/EquipeAsimov




